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Implementacidn de la realidad aumentada en dispositivos moviles con Sistema Operativo
Android. J. Cruz-Ledn, J. Rodriguez-Flores, J. Martinez-Mireles. Simposio Multidisciplinario de
Ciencias e Ingenieria 2014,ISSN 2007-7394

Estudio comparativo de la Ingenieria de Requerimientos utilizando la Metodologia Agil de
Desarrollo de Proyectos Scrum y Metodologias Tradicionales. M. en TIC. Carmin Hernandez
Dominguez , M. en C. Jazmin Rodriguez Flores , M. en C. Josue Roman Martinez Mireles, M. en
C. Marco A. Garcia Marquez. Revista del Congreso Internacional de Investigacién, Academia
Journals - Celaya 2014, Celaya, Mexico, ISSN 1946-5351.

Implementacién del detector y descriptor SURF en dispositivos mdviles con sistema operativo
Android. M. TIC. Jorge S. CRUZ LEON, M. en C. Jazmin RODRIGUEZ FLORES, M. en C. Josué R.
MARTINEZ MIRELES, Dr. Juan M. XICOTENCATL PEREZ. Revista del Congreso Internacional de
Investigacion, Academia Journals - Celaya 2014, Celaya, Mexico, ISSN 1946-5351

Implementacion de la Norma Oficial Mexicana NOM-024-SSA3-2010 en un Sistema de
Expediente Clinico Electrénico usando RAD (Rapid Application Development) Revista del
Congreso Internacional de Investigaciéon, Academia Journals - Celaya 2013, Celaya, Mexico,Pp.
4251 - 4256, tomo 31, volumen 5, numero 3, ISSN 1946-5351.

Disefio y desarrollo de un electrocardidgrafo para dispositivos mdviles con SO Android
Revista del Congreso Internacional de Investigacion, Academia Journals - Celaya 2013, Celaya,
Mexico, Pp. 4299 - 4304, tomo 31, volumen 5, nimero 3, ISSN 1946-5351
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Implementacion FPGA del operador SIFT. Revista del Congreso Internacional de Investigacion,
Academia Journals - Celaya 2013, Celaya, Mexico,Pp. 4394 - 4399, tomo 32, volumen 5,
ndmero 3, ISSN 1946-5351

Estudio de las técnicas de extraccion de parametros modales en sistemas rotatorios Revista
del Congreso Internacional de Investigacion, Academia Journals - Celaya 2013, Celaya, Mexico,
Pp. 4332 - 4335, tomo 32, volumen 5, nimero 3, ISSN 1946-5351

Estudio de la Normatividad Mexicana para el Desarrollo de un Sistema de Informacion para el
manejo del Expediente Clinico Electrdnico, Revista lberoamericana de Sistemas, Cibernética e
Informatica (RISCI) ISSN: 1690-8627 ISSN 2007-7394

Analisis de la Realidad Aumentada en Dispositivos Moéviles Simposio Multidisciplinario de
Ciencias e Ingenieria 2013, ISSN 2007-7394

EL SISTEMA DE EXPEDIENTE CLINICO ELECTRONICO (ECE) Y LAS TIC, Simposio
Multidisciplinario de Ciencias e Ingenieria 2013, ISSN 2007-7394

PLATAFORMA DE HARDWARE MODULAR PARA EL MONITOREO Y CONTROL DE SISTEMAS
MECATRONICOS, Simposio Multidisciplinario de Ciencias e Ingenieria 2013, ISSN 2007-
7394

UN ALGORITMO ROBUSTO DE SEGMENTACION POR COLOR BASADO EN EL ESPACIO DE
COLOR, Simposio Multidisciplinario de Ciencias e Ingenieria 2013, ISSN 2007-7394

Mecanismos de Evaluacion de QoS para Servicios Web, Simposio Multidisciplinario de Ciencias
e Ingenieria 2013, ISSN 2007-7394

ANALISIS DE METODOS DE RECONOCIMIENTO DE PATRONES DE AUDIO Y VIDEO EN
TIEMPO, Simposio Multidisciplinario de Ciencias e Ingenieria 2013, ISSN 2007-7394

EXTRACCION VISUAL DE PUNTOS DE REFERENCIA PARA EL CONTROL DE UN ROBOT
MANIPULADOR Duodécima Conferencia Iberoamericana en Sistemas, Cibernética e
Informatica (CISCI 2013) del 9 al 12 de julio de 2013, en Orlando, Florida, EE.UU. Vol 1. PP 131-
135 ISBN 978-1-936338-84-9

Estudio de la Normatividad Mexicana para el Desarrollo de un Sistema de Informacion para
el manejo del Expediente Clinico Electrénico, Duodécima Conferencia lberoamericana en
Sistemas, Cibernética e Informatica (CISCI 2013) del 9 al 12 de julio de 2013, en Orlando,
Florida, EE.UU. Vol 1pp 108-112. ISBN 978-1-936338-84-9

Actualizacidn del Software de control de un Robot Industrial Mitsubishi Modelo RV-M1
Congreso Internacional de Investigacion, Academia Journals - Celaya 2012. Pp. 1817 - 1821,
tomo 18, volumen 4, nimero 3, Celaya, Mexico, ISSN 1946-5351

Control Hibrido para un Robot Diferencial. Congreso Internacional de Investigacién, Academia
Journals - Celaya 2012. ,Pp. 2553 - 2558, tomo 18, volumen 4, numero 3, Celaya, Mexico
ISSN 1946-5351
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Traslacion de voxels estaticos utilizando voxels dindmicos Congreso Internacional de Coémputo
México - Colombia 2012, . pp. 431-433. ISBN. 978 607 7760 627

Revision del Estado del Arte de los NBC y Medios de Comunicacion. Congreso Internacional de
Coémputo México - Colombia 2012, . pp. 454-457. ISBN. 978 607 7760 627

Desarrollo de sistema de Informacidn Geografica Moévil para la gestion de Informacion de
Plantas Stevia en el Estado de Hidalgo, Conferencia lberoamericana de Sistemas, Informatica y
Cibernética 2011, Orlando, Florida ISBN 978-1-936338-38-2

Un analisis comparativo para la aplicacion de controladores de movimiento en robots
manipuladores industrialesConferencia lberoamericana de Sistemas, Informatica y Cibernética
201, Orlando, Florida ISBN 978-1-936338-38-2

Los diagramas de actividad y la generacion de codigo WCITCO9 2do. Congreso Internacional
sobre Tecnologias de la Informacion y Comunicaciones, Pachuca, Hidalgo, diciembre 2009
ISBN 978-968-9516-003



